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Fortschritt im Modellbau

Mit dem Fortschritt im Modellbau- insbesondere im Bereich Modeleisenbahn gewinnen intelligente
Steuerungssysteme immer mehr Bedeutung.

Der MEGA_PCA von Widmann Electronic stellt dabei das zentrale Kernprodukt dar. Es handelt sich dabei um
eine Arduino Plattform basierte Steuerplatine. Die Baugruppe wurde speziell entwickelt um komplexe
Automatisierung auf Modelanlagen effizient umzusetzen.

c ‘-.-l-‘z
A - - -
» @@ --anqnno‘;
- L e

>
—

Was ist der MEGA _PCA und wo wird die Baugruppe eingesetzt?

Der MEGA_PCA ist eine Elektronikplattform, die auf einen Arduino MEGA basiert und als vielseitige
Steuerzentrale fiir Modelleisenbahnen dient. Er wurde gezielt fiir Modellbauer konzipiert, die ihre
Anlage digital erweitern und automatisieren méchte. Das Hauptprodukt von Widmann Electronic
Bietet eine flexible Grundlage fir die unterschiedlichsten Aufgaben.

Funktionsumfang und Einsatzmaoglichkeiten
Der MEGA_PCA ermoglicht die Steuerung und Automatisierung zahlreicher Komponenten innerhalb
der Modelleisenbahn Anlage.

Was kann der MEGA_PCA?

Die Baugruppe dient zur Ansteuerung von Beleuchtungen (z. B. in Gebauden), Signalen sowie Servos
fir bewegliche Elemente wie Bahnschranken oder Weichen.

Sensoren zur Zugerkennung innerhalb eines Schattenbahnhofs oder zur Positionierung eines Zuges.
Links oder rechtsfahrt.

Das Konzept des MEGA_PCA basiert auf einem Arduino MEGA. Der Einsatz des MEGA'S bringt viele
Vorteile mit sich. Viele Ein-Ausgédnge bis zu 69 Pins stehen zur Verfligung. Zusatzlich stehen noch
zusatzliche 48 Ausgdnge und 16 Eingangs Anschlisse zur Verfligung.

Dadurch wird eine hohe Flexibilitat durch programmierbare Steuerlogik gewahrleistet.



Modularer Aufbau

Alle Baugruppen von Widmann Electronic sind so konzipiert, dass die Baugruppen miteinander
kombiniert werden kdnnen. Dadurch entsteht ein modulares System das individuell an jede und in
jeder Grol3e eingesetzt werden kann.

Was ist der Vorteil des MEGA_PCA?

Zum einen hohe Flexibilitat, das bedeutet, durch die Programmierbarkeit konnen sowohl einfache
wie komplexe Steuerungen umgesetzt werden. Zusatzliche Module lassen sich ohne groBen Aufwand
integrieren.

Der MEGA_PCA sowie alle Baugruppen sind fiir Anfanger als auch fir erfahrene Modellbauer
entwickelt worden.
Der MEGA_PCA ermoglicht realistische Ablaufe, die manuell kaum umsetzbar waren.

Typisch Anwendungsbeispiele sind automatisch Zugsteuerung mit Haltepunkte, Synchronisierte
Lichtsteuerung, Tag und Nacht Steuerung von Weichen, Bahnibergangen, Schranken und Weichen.
Integration von Sensoren, Gleisbestzmeldung und somit kollisionsfreier Betrieb. Zusatzlich ist auf der
Baugruppe ein Anschluss fiir DCC Signale einer Steuerzentrale. Die Empfangenen daten kénne per
Software weiter verarbeitet werden.

Der MEGA_PCA verfiigt zudem Uber einen 12C-Bus-Anschluss. Das ermdglicht eine Kommunikation
mit anderen Telenehmer des IC Buses. Eine LCD Anzeige mit 4 Zeilen und je 20 Charakter ist
integriert. Zusatzlich ist eine Huckepack Platine vorhanden, die 16 Servos oder LED's steuern kann.

Der MEGA_PCA von Widmann Electronic ist eine leistungsfahige flexible Losung fiir digitales steuern
und Gberwachen. Durch Kombination der Arduino Technologie, modularer Erweiterbarkeit und
praxisorientierter Entwicklung richtet sich das System sowohl an ambitionierte als auch an
professionelle Modellbauer.

Der MEGA_PCA bildet das Herzstlick moderner Modellanlagen und ermoglicht ein hohes Mal} an
Automatisierung, Realismus und individueller Gestaltung.

Fazit

Die Baugruppen von Widmann Electronic verbinden die Flexibilitdt eines Arduino Systems mit der
praxisnahen industriellen Steuerungstechnik.

Alle Baugruppen sind mit Arduino programmierbar.



Erweiterungs Baugruppen

16 fach Relais Baugruppe Artikel Nr. 2025003_FM

16-fach Relais Baugruppe zur Steuerung von Weichenantrieben oder Signale.
Jeder Schaltkontakt kann bis 2A schalten.
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8-fach Gleisbesetztmelder Artikel Nr. 2025002_FM
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Der Gleisbesetztmelder dient zur Erkennung von Fahrzeugen auf einem Gleisabschnitt. Er erkennt, ob
sich ein Verbraucher (z. B. Lokomotive, beleuchteter Wagen) auf dem tberwachten Gleis befindet,
indem der flieBende Strom im Gleis ausgewertet wird.

Wird ein Fahrzeug erkannt, gibt der Gleisbesetztmelder ein entsprechendes Schaltsignal aus, das

z. B. zur Riickmeldung an einen Rickmelder zur Ansteuerung von Signalen oder fiir eine
PC-Steuerung verwendet werden kann.

Der Melder arbeitet lastabhangig, das heildt: ein Gleisabschnitt gilt als besetzt, sobald ein
Stromverbraucher vorhanden ist. Im Leerlaufzustand (kein Fahrzeug, kein Verbraucher) meldet der
Gleisbesetztmelder ,,frei”.

Eingange: 8 fiir den zu Gberwachenden Gleisabschnitt.

Ausgdnge: 8 jeweils jeder Ausgang wird Uber eine LED angezeigt.

Die Spannungsversorgung wird Uber die Schienen realisiert.

Grofe: 85 x 80



4 fach Schaltdecoder mit bistabile Relais Artikel Nr. 2025004_REL_FM
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Der Schaltdecoder mit bistabilen Relais dient zur Ansteuerung elektrischer Verbraucher.

Jeder Ausgang (z. B. J4, Klemme Offner (O) oder SchlieRer (S) kann mit max. 2A belastet werden.

Es sind vier bistabile Relais (K1 bis K4) integriert. Aufgrund der bistabilen Ausfiihrung bleibt die zuletzt
geschaltete Stellung auch nach dem Abschalten und erneuten Einschalten der Spannungsversorgung
erhalten.

Mit dem Schaltdecoder kénnen Beleuchtungen und Lichtsignale angesteuert werden. Ein typisches
Beispiel ist ein Stellpult zur Ansteuerung von LEDs.

Die Ausgange werden mit einem Arduino NANO (auf der Baugruppe enthalten) programmiert.

Der Arduino NANO kann mittels I2C Bus mit anderen Arduinos (MEGA_PCA) kommunizieren.



4 fach Schaltdecoder ULN 2803 Artikel Nr. 2025004_ULN_FM
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Der Schaltdecoder mit ULN Darlington Treiber dient zur Ansteuerung elektrischer Verbraucher.
Jeder Ausgang (z. B. J4, Klemme Rot (R) oder Griin (G) kann mit max. 500mA belastet werden.

Mit dem Schaltdecoder konnen Beleuchtungen und Lichtsignale angesteuert werden. Ein typisches
Beispiel ist ein Stellpult zur Ansteuerung von LEDs.

Die Ausgange werden mit einem Arduino NANO (auf der Baugruppe enthalten) programmiert.

Der Arduino NANO kann mittels I2C Bus mit anderen Arduinos (MEGA_PCA) kommunizieren.



8 fach bistabile Relais Artikel Nr. 2025005_FM
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Die Baugruppe mit bistabilen Relais dient zur Ansteuerung elektrischer Verbraucher.

Es sind acht bistabile Relais (K1 bis K8) integriert. Aufgrund der bistabilen Ausfiihrung bleibt die
zuletzt geschaltete Stellung auch nach dem Abschalten und erneuten Einschalten der
Spannungsversorgung erhalten.

Mit der Baugruppe konnen Beleuchtungen und Lichtsignale angesteuert werden.

Ein typisches Beispiel ist ein Stellpult zur Ansteuerung von LEDs.

Jeder Ausgang der Relais kann mit max. 2A belastet werden.

Jedes Relais hat zwei Wechsel Kontakte. Insgesamt kann man mit der Baugruppe

32 LED's ansteuern. Ein Beispiel ist die Weichenstellung (gerade oder abbiegen).

In Geradeausstellung wird eine griine LED aktiviert; beim Abbiegen wird typischerweise eine rote
LED angesteuert.

Per Jumper(Steckbriicke) konnen Sie die Ausgangsspannung fir Verbraucher einstellen.

Zur Verfugung stehen +5V, +12V und +24V DC.

Diese Baugruppe ist ab Mai 2026 lieferbar.



Adapter MEGA Artikel Nr. 2025009_FM
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Der Adapter MEGA ist mit folgenden Komponenten und Funktionen ausgestattet.

- MEGA Arduino oder UNO (nach Kundenwunsch)
- Optokoppler
- DCC Schnittstelle

Die Baugruppe hat 54 digitale Ein-/Ausgangspins.

Alle 54 Pins kénnen sowohl als Eingdnge als auch als Ausgdange programmiert werden.
Digitale Eingange konnen den Logikwert O oder 1 einlesen.

Werden ein oder mehrere Pins als Ausgdnge programmiert, so kann man LED's, Relais usw.
ansteuern

Von den 54 Pins kénnen 15 davon als PWM Ausgange benutzt werden.

Die Pins 54 bis 69 konnen als Analoge Pins programmiert werden. ( AO — A15)

Der MEGA besitzt ein 12C Port. 12C ist ein Bussystem bei dem nur zwei Leitungen bendtigt
werden.

Der MEGA wird Uiber eine USB Schnittstelle programmiert.

Eine DCC Schnittstelle wird flir DCC Signale verwendet (Optokoppler)

Alle Ein- und Ausgange sind Gber Schraubklemmen anschlieRRbar.
Dies ermoglicht eine sichere und wartungsfreundliche Verdrahtung von Leitungen und
Verbrauchern.



Timer Artikel Nr. 2025014_FM
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Der Timer dient zur Ansteuerung elektrischer Verbraucher.

Mit dem Timer kdnnen nach eingestellter Zeit Beleuchtungen oder Bahnschranken angesteuert
werden.

Die Einstellung der Schaltzeiten wird mittels Trimm Poti eingestellt.

Die Einstellzeiten sind einstellbar zwischen 2 Sec. und 4 Min.

Es stehen insgesamt drei Timer zur Verfligung.

1. Blinklicht

2. Monostabiler Timer ( nach einer eingestellten Zeit schaltet das Ausgangssignal aus).

3. Monostabiler Timer ( nach einer eingestellten Zeit schaltet das Ausgangssignal aus).

Je Timer stehen Ihnen zwei Ausgadnge zur Verfiigung. Der Status der Ausgange wird mittels LED
angezeigt.

Timer 1: Gber einen positive Schaltimpuls (Taster oder Reedkontakt) schaltet der
Ausgang J2-Pin2 auf +5V.

Der Ausgang J2-Pin 1 schaltet von +5V auf Masse.

Der Ausgang J2-Pin 2 schaltet von Masse auf +5V.

Timer 2: Gber einen negativen Schaltimpuls schaltet der der Ausgang J3-Pin 4

von +5V auf Masse.

Der Ausgang J3-Pin 5 schaltet von Masse auf +5V.

Timer 3: Gber einen negativen Schaltimpuls schaltet der Ausgang J4-Pin 8 von Masse
auf +5V.

Der Ausgang J4-Pin 7 schaltet von +5V auf Masse.

Der Ausgang J4-Pin 8 schaltet von Masse auf +5V.

Die Klemmen J2-Pin3, J3-Pin 6 und J4-Pin 9 dient zur Triggerung der Timer.



Riickmelder Optokoppler Artikel Nr. 2025015_FM

8 fach Optokoppler Artikel Nr. 2025016_FM
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8 fach Optokoppler
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